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ACADEMY

PRESENCIAL — 100% PRACTICO

PROGRAMACION
DE ROBOTS ABB

CURSO BASICO + CURSO AVANZADO

Robot IRB 120 con controladores IRC5 y
Omnicore E10 Ultra Slim. 32 horas de
formacion en dos niveles.

32 2 10

HORAS NIVELES CUPO MAX.




RUTA DE FORMACION ABB

DOS NIVELES, UN SOLO CAMINO

NIVEL 1 - BASICO NIVEL 2 - AVANZADO

CURSO BASICO DE PROGRAMACION  CURSO AVANZADO DE
PROGRAMAC PROGRAMACION

INnicla tu camino en |a QJotlca Industrial aprendiendo a
Si ya dominas lo basico, este curso te llevara a un nivel

operary programar robots ABB desde cero. Familiarizate
profesional. Aprende programacion avanzada en RAPID,

con la programacion en RAPID y desarrolla las bases
para crecer profesionalmente en el mundo de la Mmanejo de datos estructurados, configuracion de zonas

matizacion. : . L . .
automatizacio seguras e integracion de periféricos para la industria

real.

16 7 moédulos Sin requisitos 16 8 moédulos Requiere Basico
horas horas



CONVIERTETE EN UN
ESPECIALISTA EN ROBOTS
ROBOTS INDUSTRIALES
INDUSTRIALES

Aprenderas de forma practica a programar robots reales,

con instructores que trabajan todos los dias en proyectos
de automatizacion industrial.

Programa 100% técnico-practico
50% teoria / 50% practica

Contenido alineado a la industria 4.0



DATOS DEL CURSO

BASICO Y AVANZADO, LADO A LADO

CONCEPTO BAS|CO
Duracion 4 dias (Lunes a Jueves) - 16 horas
Modalidad Presencial: en sitio o nuestras

iNnstalaciones

Nivel Basico

Cupo Hasta 10 personas

Mddulos 7 modulos

Controladores IRC5 y Omnicore E10 Ultra Slim
Requisito NoO se requieren conocimientos previos

en programacion de robots

AVANZADO

4 dias (Lunes a Jueves) - 16 horas

Presencial: en sitio o nuestras
instalaciones

Avanzado

Hasta 10 personas

8 modulos

IRC5 y Omnicore E10 Ultra Slim

Haber cursado el mdédulo basico de
ABB o contar con experiencia
equivalente



AMBOS NIVELES

¢POR QUE CURSAR ESTE CURSO EN ROBOTRAINING?

0 Programa100% técnico-practico, con robot ABBIRB120 (2 Instructores con experiencia real en automatizacion

1 ycontrolador IRCS. 2  industrial.
03 Contenido alineado con estandares actuales de la 04 Grupos reducidos para atencion personalizada.
3 industria 4.0. 4

05 Practica con escenarios reales para resolver problemas 06 Espacios equipados con tecnologia real de la industria.
comunes de programacion.



ENFOQUE DE CADA NIVEL

QUE TE LLEVAS DE CADA CURSO

BASICO

AVANZADO

Enfoque en los fundamentos: calibracion de gjes,
configuracion basica de herramientas y programacion en
RAPID.

Aprenderas a realizar respaldos basicos de sistema y
navegacion en Flex Pendant.

Desarrollaras confianza para operar robots ABB de forma
segura en entornos reales.

Obtendras bases sdlidas para continuar con el nivel avanzado.

Enfoque en aplicaciones reales: zonas seguras y programacion
avanzada.

Aprenderas a integrar periféricos y herramientas avanzadas.

Dominaras técnicas de optimizacion de procesos y rutinas
complejas en RAPID.

Aprenderas a depurar y optimizar codigo RAPID de forma
profesional.

Conoceras estrategias de integracion con otros sistemas
iIndustriales.



PERFIL DEL PARTICIPANTE

¢A QUIEN ESTA DIRIGIDO?

BASICO

- Estudiantes y técnicos en mecatronica o robodtica

- Integradores y programadores que deseen iniciarse con
robots ABB.

- Personas con interés en |la automatizacion industrial.

No se requieren conocimientos previos en
programacion de robots.

AVANZADO

- Profesionales con conocimientos basicos de
programacion RAPID.

- Técnicos e ingenieros con experiencia en ABB.

- Personas que deseen especializarse en programacion
avanzada.

Requisito: Haber cursado el médulo basico de ABB o
contar con experiencia equivalente.



COMPETENCIAS

COMPETENCIAS QUE ADQUIRIRAS

BASICO AVANZADO

- Comprender el funcionamiento basico de un robot ABB. - Programar rutinas avanzadas en lenguaje RAPID.
- Calibrar gjes, configurar herramientas y sistemas de - Configurar sistemas de coordenadas profesionales.
coordenadas.

- Implementar zonas seguras.

- Crear rutinas simples de movimiento en RAPID. e
- Integrar sensores, periféricos y tool changers.

- Aplicar |6gica de control basica. . - »
- Aplicar estructuras condicionales y repetitivas para

- Manejar Flex Pendant y realizar respaldos iniciales. automatizar procesos.



MODELO DE ENSENANZA

50% TEORIA 50% PRACTICA
PRACTICA

- Clases tedrico-practicas (50% teoria / 50% practica)
- Curso personalizado con atencion directa
- Evaluacion por desempeno y participacion

- Espacios equipados con tecnologia real de la industria

GRUPOS DE 10 EQUIPO REAL




TEMARIO

15 TEMAS EN DOS NIVELES

BASICO - 7 TEMAS AVANZADO - 8 TEMAS

1. Fundamentos del sistema ABB IRB 120 1. Repaso de fundamentos esenciales del curso basico
2. Seguridad en |la operacidon del robot 2. Creacion y pruebas de trayectorias

3. Primer contacto con el FlexPendant 3. Calibracion de herramientas y objetos de trabajo

4. Estructura de programas en RAPID 4. Uso de senales digitales

5. Programacion basica en RAPID 5. Subrutinas, ciclos y légica condicional

6. Sistemas de coordenadas en ABB 6. Manejo de errores y eventos

7. Gestion de programas y buenas practicas 7. Optimizacion de trayectorias y control de cargas

8. Integracion, mantenimiento y resolucion de fallas



TEMARIO - TEMAS 1Y 2

BASICO / AVANZADO

BASICO AVANZADO

TEMA 1. FUNDAMENTOS DEL SISTEMA ABB IRB 120 TEMA 1. REPASO DE FUNQAMENTOS ESENCIALES DEL
1.1 :Qué es un robot industrial? ESENCIALES DEL CURSO BASICO

1.2 Presentacion del IRB 120: capacidades, limitaciones y areas de

1.1 Estructura y navegacion del FlexPendant
aplicacion

1.2 Tipos de datos RAPID
1.3 Declaracion y uso de variables
1.4 Instrucciones basicas

TEMA 2. SEGURIDAD EN LA OPERACION DEL ROBOT 15 Uso de zonas

1.3 Elementos del sistema ABB

1.4 Seguridad operacional y paros de emergencia

2.1 Conceptos de seguridad en celdas robotizadas TEMA 2. CREACION Y PRUEBAS DE TRAYECTORIAS

2.2 Uso correcto del botén deadman y paros de emergencia
2.3 Procedimientos seguros para habilitar y detener el robot

2.4 Reglas basicas para evitar accidentes durante la operacion

2.1 Definicion de puntos robtarget

2.2 Movimientos relativos y absolutos
2.3 Practica



TEMARIO - TEMAS3Y 4
Y4

BASICO / AVANZADO

BASICO

TEMA 3. PRIMER CONTACTO CON EL FLEXPENDANT

3.1 Encendido y apagado seguro del sistema en ABB FlexPendant
3.2 Uso de FlexPendant: menus y accesos rapidos
3.3 Movimiento manual y modos de operacion

3.4 Lectura de mensajes y estado del sistema

TEMA 4. ESTRUCTURA DE PROGRAMAS EN RAPID

4.1 ;Qué es un modulo RAPID?
4.2 Jerarquia de ejecucion en RAPID

4.3 Reglas de nombres de programas, variablesy procedimientos
4.4 Ubicacion de modulos

4.5 Tipos de modulos

4.6 Comandos de carga y ejecucion desde FlexPendant

AVANZADO

TEMA 3. CALIBRACION, CALIBRACION DE
HERRAMIENTAS Y OBJETOS DE TRABAJO
3.1 Calibracion

3.2 Conceptos de tooldata y wobjdata

3.3 Métodos de calibracion

3.4 Definicion de un objeto de trabajo
3.5 Practica

TEMA 4. USO DE SENALES DIGITALES

4.1 Configuraciéon de E/S
4.2 Uso de senales en programas
4.3 Practica



TEMAR'O ° TEMAS 5 Y 6 BASICO / AVANZADO

BASICO AVANZADO

TEMA 5. PROGRAMACION BASICA EN RAPID TEMA 5. SUBRUTINAS, CICLOS Y LOGICA CONDICIONAL
5.1 Estructura de un programa RAPID g?%'ﬁ!ﬂ%closy |0gica condicional

5.2 Grabacion de puntos de trabajo 5.2 Uso de ciclos: FOR, WHILE, REPEAT

5.3 Instrucciones de movimiento 5.3 Condiciones: IF, CASE, EXIT

5.4 Configuracion de velocidad y precision 5.4 Practica

5.5 Ejecucion paso a paso y continua del programa

TEMA 6. MANEJO DE ERRORES Y EVENTOS

TEMA 6. SISTEMAS DE COORDENADAS EN ABB 6.1 Instrucciones: TRAP, CONNECT, ERROR, WRITE
6.1 Definicion y tipos de sistemas de coordenadas 6.2 Gestion de errores personalizados
6.2 Movimiento en diferentes sistemas de coordenadas 6.3 Analisis del registro de eventos en FlexPendant

6.3 Cambio dinamico de sistemas en FlexPendant 0.4 Practica



TEMAR'O ° CIERRE DE CADA NIVEL BASICO / AVANZADO

BASICO AVANZADO

TEMA 7. GESTION DE PROGRAMAS Y BUENAS PRACTICAS TEMA 7. OPTIMIZACION DE TRAYECTORIAS Y CONTROL
7.1 Uso de comentarios para documentar programas CONTROL DE CARGAS
7.2 Guardado en la memoria del controlador 7.1 Optimizacion de velocidad y precision
7.3 Creacion y restauracion de backups en USB 7.2 Instrucciones ZONE, TOOL, WOBJ
7.4 Buenas practicas de organizacion y control de versiones 7.3 Definicion de cargas: CONFJ, CONFL, TOOLDATA
7.4 Practica

TEMA 8. II\!TEGRACI()N, MANTENIMIENTO Y
RESOLUCION DE FALLAS

8.1 Mantenimiento preventivo y diagndstico de fallas
8.2 Uso de reqistros, logs y diagnodstico en FlexPendant

Al terminar el Basico tienes las bases para continuar
directamente con el nivel Avanzado.



INSTRUCTORES

APRENDE DE EXPERTOS

MTRO. JOSE EDGAR MANJARREZ

Ingeniero de Aplicaciones y Proyectos - IPR México
Maestria en Direccion de Proyectos - Universidad Tecnoldgica de

México

Con amplia experiencia en proyectos de automatizacion, se
especializa en la integracidon de robots industrialesy PLCs.
Actualmente lidera soluciones técnicas para clientes industriales,
capacitacion de personal y gestion logistica para IPR México.
Ademas, es instructor en RoboTraining desde 2022.

LIC. MARIANNE LEILANI SANCHEZ VEGA

Instructora en formacion — RoboTraining
Estudiante de Ingenieria Mecatréonica — UNITEC

Marianne apoya como instructora en sesiones practicas. Posee
experiencia directa en programacion de robots ABB y KUKA. Su
enfoque esta en el acompanamiento estudiantil y en |a
facilitacion del aprendizaje técnico en entornos educativos.



SOBRE ROBOTRAINING

REAL ROBOTS. REAL
TRAINING.

RoboTraining es un sistema educativo especializado en
automatizacion y robdtica industrial, fundado para responder a
la creciente demanda de profesionales capacitados en lineas de
ensamblaje, programacion, control de gjes, tool changers e |oT.

Gracias a nuestra alianza con IPR México, hoy contamos con
mas de 8 cursos técnicos de alto impacto en sectores como
automotriz, hospitalario y electrénico.

S8+ 3

CURSOS TECNICOS SECTORES ATENDIDOS



CURSOS ABB - BASICO Y AVANZADO

o@@ RO BO

A/ TRAINING

ACADEMY

HAB LE M OS D E TU Av. Central 206, San Pedro de los Pinos, Alvaro
s Obregdn, Ciudad de México
CA PAC I TACI O N Tel. 55 5668 6063 WhatsApp: 55 49 03 75 99

Cursos en nuestras instalaciones o en sitio, para cursos@robotraining.com.mx
www.robotraining.com.mx

personas y para equipos de trabajo.
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